Evaluacion de Riesgos y Estudio Biomecanico
de Cobot

Descripcion

Al ainadir un Cobot en nuestra linea de produccion creamos una maquina o una cuasi maquina a incorporar y por lo tanto debemos cumplir
con la Directiva de Maquinas 2006/42/CE. La Directiva nos indica, entre otros, la obligacién de realizar la evaluacién de riesgos.

Ademas, si el Cobot va a trabajar en modo colaborativo, debemos realizar un estudio biomecanico para poder determinar los posibles golpes
o atrapamientos que pueda generar el Cobot al operador en la zona colaborativa.

Dichos golpes o atrapamientos deberan estar por debajo de los umbrales indicados por la norma.

Especificaciones
Para realizar la evaluacion de riesgos y estudio biomecanico nos apoyamos en las siguientes normas o especificaciones:

-ENISO 12100 Seguridad de las mdquinas. Principios generales para el disefio. Evaluacion del riesgo y reduccion del riesgo.
-ISO/TR 14121-2 Safety of machinery — Risk assessment - Part 2: Practical guidance and examples of methods.
-1SO/TS 15066 Robots y dispositivos robéticos -- Robots colaborativos (Cobots).

Ejemplos
A continuacion se muestran ejemplos de un estudio biomecanico:

TAREA del mismo.

TIPO DE CONTACTO Contacto transitorio REGION DEL CUERPO _ PARTE DEL CUERPD MAS DESFAVORABLE

WVALORACION DE RIESGOS ANTES DE LAS MEDIDAS
PROBABILIDAD DE ACONTECER FRECUENCIA DE EXPOSICION F MAKIMA PERDIDA POSIBLE PERSONAS EXPUESTAS M NIVEL DE RIESGO

le, pero inusual Cada hora Quiebra de hueso menor o 1-2 personas Bajo, significativa (6-50)
lenfermedad menor (temporal)

DETALLE DEL CONTACTO
LAYOUT DE LA ZONA DE CONTACTOD ZONA DE CONTACTO PARTE DEL CUERPO DE CONTACTO MAS DESFAVORABLE

RIESGO N® ZONA ST Operario ] Operacitn no permitida DESCRIPCION DE LA Operario se acerca a la zona de trabajo del Cobot y se sitia por a la altura
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Iy CERI Constant (k) N/mm
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POSIBLES SOLUCIONES

Fiabilidad de los sistemas de mando relativos a la seguridad empleados
os sistemas de seguridad empleados a eliminar o reducir el riesgo, deberan cumplir con el nivel de prestacién PLr=d y Categoria 3, acordes a la norma EN 150 13849-1 e indicaciones de 1S0/TS 15066

RIESGO N© H ZONA OPERARID  BIErLl] Operacﬁn no permitida DESCRIPCION DE LA Operario se acerca a la zona de trabajo del Cobat y se sitda por a la altura
TAREA del mismo.

Ejemplo de posible contacto transitorio del Cobot en hueso radial del operario

Documentacion

El expediente se puede entregar:

- En formato digital PDF.

- En‘idioma Espaniol. Otros idiomas bajo demanda.
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